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TEORETICKY UVOD :
Lubovd’ny elektricky obvod sa sklada z vnutornej a vongjajasti. Elektromotorické napéatie zdroja §h
v uzavretom elektrickom obvode rovn&slinapéti vonkajSej U a vnutornigsti U. Plati teda:
U,=U +U,
Prad prechadzajuci uzavretym obvodom sa rovna podiektromotorického napétia acsti odporov vonkajsej
a vnutornegasti obvodu (Ohmov zdkon pre uzavrety elektrickyamt):
= U (a)
R+R N
NaSim cidom je zostavi elektricky obvod (schéma) , pomocou ktorého
by sme mohli demonStrovaavislos svorkového napatid od pradu
d’alej meranim ziskaniekd’ko usporiadanych dvojifi,;U,| a graficky (V)

overit’ zavislos U = f (1), ktor& potvrdi platnasOhmovho zékona pre S
uzavrety elektricky obvod. L e o4 S

EXPERIMENTALNA CAST:

Ulohy:

1. Meranim pridu a napéatia v uzavretom elektrickomoglewypditajte hodnotu vnatorného odporu zdroja
a vypdaitajte jeho aritmeticky priemer a chybu merania.

2. Pomocou merania pridu a napatia v uzavretom et&kim obvode zostrojte graf zavislosti = f (1).

3. Zo ziskaného grafu &e hodnotyRi aUe.

Pristroje a pomdcky:
» plocha batéria (4,5 V)»demonstrané meracie pristroje (ampérmeter a voltmeteryypinae, »reostat,
»vodice, » kalkulatka, » pocitag

Postup prace:

1. Zapojime obvod pd@ schémy, obidva vypite vypneme arozsahy meracich pristrojov aj reostatu
nastavime na maximum

2. Zapneme vypinaS, a odmeriame hodnotu elektromotorického napdtisHodnotu zapiSeme do pripravene;j
tabu’ky.

3. Zapneme vypinaS, a odmeriame prid a napéfig;U,| . Obidve hodnoty zapiSeme do téky

Postupne znizujeme odpor reostatu a pri kazdonenhzZapiSeme do takky hodnotu pradu a napatia.
5. Po ziskani dostataého pdétu dvojic [1,;U,| Udaje z tabiky spracujeme, vypdtame aritmeticky priemer

E

a chybu merania vnatorného odporu zdroja a vyhatewjraf zavislosti = f (1)
6. Z grafu zavislosti = f (1) zistime hodnoty vnatorného odporu zdrBja a elektromotorického napatih.

TabuPka nameranych hodnét:
Svorkové napatie je linearnou funkciou pradu: U=-R0O+U,

Najskor podla bodov 1 a 2 postupu prace priamo zmeriame hodrektromotorického napétia zdroja.
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Z grafu sme zistili nasledujuce hodnoty:
Priemerna hodnot&® by mala by hodnotou tangens uhja ktory
zviera x - ova os s grafom funkcie = f (1). Malo by teda plaft 99 =R

Hodnota uholap teda bude: ¢ = arctgR 0=

ZAVER A DISKUSIA:

[(Porovnanie nameraného elektromotorického napéieksromotorickym napatim ziskanym z grafu zavislos
u=r1(I)

[(Vysvetlenie, ako sme z grafu zistili hodnotu vnatto odporu zdrojR. (linearna funkcia)

[(Zddvodnenie pripadnych nepresnosti




